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Preparazione al volo

• Assicurarsi che la batteria (sotto al quadricottero) sia correttamente installata e colle-
gata al cavo di alimentazione del quadricottero. Il quadricottero sia spento
• Accendere il quadricottero; la luce lampeggerà velocemente, il giroscopio del qua-
dricottero sarà in modalità di attivazione. Appoggiare il quadricottero su una superfi cie 
piana, dopo 4 secondi la luce lampeggiante resterà accesa su “ON”. La connessione è 
terminata e il quadricottero è pronto al volo.
• Per assicurare un volo stabile, posizionare il regolatore su un valore medio.
• Spostare lentamente verso l’alto la leva di accelerazione, il quadricottero si solleverà.
• Per evitare malintesi, abbiamo defi nito l’orientamento del quadricottero come segue:  
il quadricottero è settato per avere il muso dal lato opposto dell’utilizzatore e la coda di 
fronte all’utilizzatore. La direzione del muso del quadricottero è nominato “Avanti” men-
tre la direzione della coda è nominata “Indietro”. Il volo del quadricottero verso l’altro 
è nomianto “In alto”, il volo verso il basso a terra è nominato “In basso”. Il lato sinistro 
dell’utilizzatore è nominato “sinistra” mentre il lato destro è nominato “destra”. Tutte le 
direzioni indicate nel manuale sono soggette a queste defi nizioni.

• Le luci arancioni sono sul fronte del quadricottero; le luci blu sono sul retro dello 
stesso
• Controllare la direzione di rotazione delle eliche come mostrato in Figura 20
• Se il quadricottero vola spostato da un lato, può esserne correto il volo utilizzando i 
regolatori sul telecomando
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